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(57) Abstract: The invention relates to a method for operating interacting different units, particularly of an installation, with dif- 
^ ferent controllers that control these advanced control sequences, particularly with different control pulses. The inventive method is 
^ characterized in that the clock pulses (IPQ) of the different controllers (3.1, 3.2, 3.3) are interpolated to a common system clock 
^ pulse (trsc), and that the control sequences are synchronized. A device suited for carrying out the inventive method correspondingly 
V*© comprises at least one common interpolation device (5.3) for the controllers (3.1 , 3.2., 3.3) for interpolating the clock pulses (TPOj) 
^ of the different controllers (3.1, 3.2, 3.3) to a common system clock pulse (l Tlcx ) and at least one synchronization device (5) for 

synchronizing the control sequences. 

(57) Zusammenfassung: Ein Verfahren zum Betreiben zusammenarbeitender, unterschiedlicher Gerate, insbesondere einer Anlage, 
O mit diese Durchsteuerungsablaufe steuernden unterschiedlichen Steuerungen, insbesondere mit unterschiedlichen Steuerungstakten 
O zeichnet sich dadurch aus, dass dass die Takte (IK}) der unterschiedlichen Steuerungen (3.1, 3.2, 3.3) auf einen gemeinsamen 
^ Systemtakt (t Tl „) interpoliert werden und dass die Steuerungsablaufe synchronisiert werden. Eine zur Durchfuhrung des erflndungs- 
Q gemassen Verfahrens geeignete Vorrichtung besitzt entsprechend mindestens eine gemeinsame Interpolationseinrichtung (5.3) fur die 
^ Steuerungen (3.1, 3.2, 3.3) zum Interpolieren der Takte (IPOO der unter schiedlichen Steuerungen (3.1, 3.2, 3.3) auf einen gemein- 
|^ sauren Systemtakt (t Tl „) und mindestens eine Synchronisationseinrichtung (5) zum Synchronisieren der SteuerungsablSufe. 
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Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erklarungen ("Guidance Notes on Co- 
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